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1. はじめに 

1.1. Chamonix について 

Chamonix（シャモニー）は神津精機製モーターコントローラを制御するアプリケーションです。神津精機

製のモーターコントローラ、KOSMOS シリーズの ARIES 及び LYNX と旧製品 SC シリーズ1の SC-20、

SC-21、SC-200、SC-400、SC-210、SC-410 を制御できます。 

Chamonix は 4 軸まで同時に制御できる GUI と簡易的なマクロのようなプログラミンググリッドを備えてい

ます。また WindowsAPI を通して外部のアプリケーションと連携をとることも可能です。 

コントローラとの通信には、RS-232C のシリアル通信を利用しています。 

 

このアプリケーション予告なく変更される場合があります。 

ご利用にあたっては使用許諾条件をよくお読みください。 

 

 

 

1 SC シリーズをご利用の場合、ファームウェアのバージョンアップが必要な場合があります。 
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1.2. このユーザーズガイドについて 

このガイドはモーターコントローラ制御アプリケーション「Chamonix（シャモニー）」を説明したものです。 

｢Chamonix｣の性能ならびに機能を十分にご利用いただくために、よくお読みになり、十分理解した上で

ご使用ください。 

また、いつでもご利用いただけますよう、は大切に保管してください。 

本書は最終的にご使用いただく方のお手元に届くようご配慮ください 

「Chamonix」は日本語、英語に対応しておりますが、このガイドの GUI は日本語で表示します。 
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1.3. ご使用上の注意 

 

 

始業時または操作時には、このアプリケーションが正常に動
作していることを確認してください。

このアプリケーションが万一故障した場合の各種損害を防
止するために十分な安全対策を施してご使用ください。

取扱説明書や別途取り交わした仕様書などに記載された
以外の不適当な条件下でのご使用に起因する場合、機
能及び性能の保証はできかねますのでご注意ください。

本製品を他の機器と組み合わせて使用する場合、使用条
件や環境などにより、機能および性能が満足できない場合
がありますので十分検討の上ご使用ください。

人体の保護を目的とした使用はしないでください。

他のアプリケーションと併用しないでください。機能および性
能が満足できない場合があります。
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1.4. 使用許諾契約の内容 

このアプリケーションをご使用になる前に、以下の契約条項を十分にお読みください。 

 

•この使用許諾契約の対象は、パッケージとして提供される制御アプリケーション「Chamonix」とそれに付属
する各種のライブラリ、およびそれらの使用方法等を記入したマニュアル等の付属するすべてのドキュメントと
します。以下ではChamonixと付属するライブラリおよび付属するすべてのドキュメントを総称して「このアプリ
ケーション」と記すものとします。ドキュメントには紙、電子ファイル等のすべてのメディアが含まれます。

対象

•神津精機株式会社はお客様がこの契約条項のすべてに同意した場合に、ユーザーに対してこのアプリケー
ションの非独占的使用権のみを許諾します。この非独占的使用権では、神津精機株式会社から使用許
諾を受けたユーザーは1台のコンピュータにこのアプリケーションをインストールし使用することができます。ユー
ザーは非独占的使用権以外の一切の権利を有しないものとします。この使用権には無償のユーザーサポー
トは含まれていないものとします。

使用権

•このアプリケーションと、このアプリケーションとライブラリに付属するすべてのドキュメントに関する著作権は、特
に断りのない限り神津精機株式会社あるいは該当部分の著作権を保持する個人または法人に帰属しま
す。これらは著作権に関する法律および国際条約によって保護されています。

著作権

•ユーザーは、このアプリケーションとライブラリあるいは付属するすべてのドキュメントを複製し、第三者への転
売・配布をすることはできません。ユーザー自身のためにバックアップを保有する目的以外で、このアプリケーシ
ョンとライブラリを複製することはできません。ユーザーがこのアプリケーションを改造、リバースエンジニアリング、
逆アセンブルあるいは逆コンパイル等を行うことを固くお断りいたします。

禁止条項

•神津精機株式会社は、このアプリケーションを運用した結果により生じた、ユーザーもしくは第三者の直接
的、間接的あるいは波及効果によるあらゆる損害に対して、いかなる責任も負わないものとします。また、ユ
ーザーもしくは第三者のデータ、プログラムその他の無体財産に関する損害、使用利益および得べかりし利
益の喪失等に対しても神津精機株式会社は一切の責任を負わないものとします。

免責

•神津精機株式会社は、いつでもこのアプリケーションを更新できるものとします。更新版の提供条件は更新
時に神津精機が定めるものとします。更新された場合、神津精機は更新前のこのアプリケーションとの互換
性を更新版で提供する義務を負わないものとします。神津精機株式会社は、いつでもこの使用許諾条件
を変更できるものとし、変更がなされた場合には、従前の使用許諾条件は破棄され、最新の使用許諾条
件が適用されるものとします。

その他

•お客様が本許諾事項に違反したとき、あるいはこの使用許諾条項に同意されない場合は、直ちに契約を
解除し、ソフトウェア及び複製物を神津精機株式会社に返却もしくは廃棄していただくものとします。

契約の解除
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1.5. 対応 OS と動作要件 

2 3 4 

 

 

2 Chamonix Ver.1.2.2.13 以上の場合です。 

3 .NET Framewrk、Windows®は米国 Microsoft Corporation の米国、およびその他の国にお

ける商標または登録商標です。 

4 WindowsXP®はサポート対象外です。 

•ChamonixはWindows10®を正式にサポートしています。

•x86とx64のいずれにも対応しています。X86の場合にはProgram Filesに、
x64の場合はProgram Files(x86)にインストールされます。

対応OS

•Chamonixは、Microsoft .NET Frameworkを使用して構築されています。
インストールにはMicrosoft .NET Framework Full 4.8以上が必要です。

•起動時に600MB以上のメモリの空き領域が必要です。

•RS-232CあるいはTCP/IP等のコントローラと通信するインターフェースが
必要です。

前提条件
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1.6. 言語 

「Chamonix」は日本語と英語に対応しています。言語は Windows の入力の言語方式に従います。 
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2. インストール 

2.1. インストールファイル 

インストールをするためには管理者権限が必要です。インストール DISK フォルダ以下のようなファイルで構

成されています。インストールを実行するには「Setup」をクリックして実行してください。 

弊社 Web サイトからダウンロードいただいた場合、Zip ファイルで圧縮されています。解凍すると下記のよ

うなフォルダが作成されます。 

このフォルダのファイルは移動や変更をしないでください。 
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2.2. 「Setup」の起動 

Setup.exe を起動すると Chamonix 用の InstallShield®5ウィザードが開きます。 

 このウィザー

ドを利用してインストールを続けるのなら「次へ」を押してください。「キャンセル」を押すとインストールを終了

します。つぎに使用許諾契約の確認と同意の画面が開きます。 

 

 

5 InstallShield は Flexera Software, Inc. および/ または InstallShield Co. Inc. の米国お

よび/ または他の国における登録商標または商標です 
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2.3. 旧バージョンの削除 

 

Chamonix あるいは Chamonix を構成するダイナミックリンクライブラリの一部が既にインストールされて

いる場合図のようなメッセージ6が表示される場合があります。 

この場合には、既にインストールされている Chamonix をコントロールパネルの［プログラムの追加と削除］

アイコンを使用して、削除する必要がりあります。 

削除の方法はアンインストールで説明します。 

 

6 Microsoft Windows 8.1 の画面を示します。ご使用の OS によっては異なる場合があります。 
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2.4. 使用許諾契約の確認と同意 

 

この使用許諾契約の内容に同意していただける場合は「使用許諾契約の条項に同意します」を選択し

てください。 

同意していただけない場合は「使用許諾契約の条項に同意しません」を選択してください。この場合には、

「次へ」は有効になりません。 

「印刷」を押すと。[使用許諾の契約について」を印刷します。 

使用許諾契約の条項に同意していただき、「次へ」を押すと「ユーザー情報の入力」へ移ります。 
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2.5. ユーザー情報の入力 

 

ユーザー名と所属を入力してください。 

ユーザー情報の入力は任意です。 

入力が終了したら「次へ」をクリックして下さい。もう一度使用許諾契約の内容を確認するためには「戻る」

をクリックして下さい。 

「キャンセル」をクリックするとインストールを中止します。 
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2.6. インストールの実行 

 

インストールを実行するには「インストール」を押してください。 

インストールを実行するためには、管理者権限が必要です。 

インストールを実行中に「ユーザーアカウントの制御」ダイアログが開き、インストールを実行するかどうかたず

ねられる場合があります。この場合には、Windows インストーラの当社のコードサイニング証明書をご確

認いただき、「はい」を押してください。「いいえ」を押すとインストールは行われません。 

インストール先フォルダは変更できません。 

ユーザー情報の入力へ戻るには。「戻る」を押してください。 

「キャンセル」を押すとインストールウィザードを終了します。 
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2.7. インストールの完了 

 

前の画面で「インストール」を押すと、Chamonix のインストールが実行されます。上手の画面が表示をさ

れたら正常にインストールされています。 

「完了」をクリックするとウィザードは終了します。 
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2.8. インストールの確認 

 

インストールが終了すると図のように C:\Program Files(x86)\KOHZU\Chamonix フォルダに上手

の 6 ファイルが生成されます7。 

 

 

7 Microsoft Windows10 の画面を示します。ご使用の OS によっては異なる場合があります。 
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3. アンインストール 

3.1. コントロールパネル 

 

「コントロールパネル」8の「プログラム」を開きます。つぎに「プログラムの機能」をクリックします。 

あるいは「コントロールパネル」から直接、「プログラムのアンインストール」をクリックします。 

次ページのような「プログラムのアンインストールまたは変更」が開きます。 

 

8 右図は Microsoft Windows10 のコントロールパネルの例を示します。 
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3.2. プログラムのアンインストール 

 

表示されたプログラムの一覧から Chamonix を選択します。 

Chamonix をアンインストールする場合には、「アンインストール」をクリックします。 

⇨確認のためのメッセージダイアログが表示されます。 

Chamonix を修復する場合には、「修復」をクリックします。 
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3.3. 確認のダイアログ 

 

メッセージダイアログの「はい」を押すとアンインストールされます。 

アンインストールではインストールした Chamonix.exe、StageControl.dll、SerialControl.dll、

SystemParam.dll や Chamonix.chm は消去されますが、インストール後にアプリケーションによって生

成された SerialContl.log や config.xml は消去されません。 

これらのファイルを消去するには、エクスプローラなどから直接ファイルを消去する要があります。 

該当するファイルは「C:\Program Files(x86)9\Common Files\KOHZU」内に格納されています。 

 

 

9 32 ビット版の OS の場合は C:\Program Files \Common Files\KOHZU\Chamonix です。 
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4. コントローラとの配線 

4.1. RS-232C 

ARIES、CRUX、旧 SC シリーズのコントローラは RS-232C によって接続できます。CRUX とはと USB

（仮想 COM ポート）10によっても接続できます。 

あらかじめ Controller が接続されているポートをデバイスマネージャーで確認してください。 

「コントロールパネル→ハードウェアとサウンド→デバイスマネージャー」で確認できます。デバイスマネージャー

の起動には管理者権限が必要です。 

 

 

 

10 USB 仮想 COM ポートは CRUX のみで使用できます。 
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4.2. TCP/IP 

ARIESに対してはTCP/IPクライアントとして接続することが可能です。TCP/IPクライアントとしてARIES

に接続するためには、あらかじめ RS-232C 通信などによって ARIES の TP/IP アドレス、ポート番号等11

を設定する必要があります。この接続のイメージを示します。 

 

 

 

11 RS-232C 通信で接続し、TCP/IP に「必要な各パラメータを設定していただく方法と、P2P で次ペー

ジに示した設定値を用いて接続をして設定していただく方法があります。 

AXIS1

AXIS2

POWER

BUSY CWLS CCWLS NORG ORG
EMG

ARIES

PYXIS

ARIES
(ホスト機能)

PC

クライアントアプリケーションで接続

PC PC

LAN

ホストへ接続要求
を出す

クライアントからの
接続要求を受け付ける

ホストへ接続要求
を出す

ホストへ接続要求
を出す
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出荷時にARIESに設定されている値は以下の通りです。詳しくは「ARIES/LYNXユーザーズマニュアル」

をご覧ください。 

書換 読出

ホスト/クライアント/Telnet設定
ホスト

（設定値0）
WHC RHC

ARIESのIPアドレス設定 192.168.1.120 WIP RIP
サブネットマスク設定 255.0.0.0 WSN RSN
ポート番号設定　※ 12321 WPT RPT

クライアント制限設定
制限なし

(クライアントNo.1の
設定値777.0.0.0)

WCL RCL

ホストPCのIPアドレスの指定 192.168.1.102 PIP RPI

デフォルトゲートウェイ設定
設定なし

（設定値999.0.0.0）
WGW RGW

パスワード設定（書換のみ） KOSMOS WPS -
アプリケーション接続数設定 32 WAP RAP

機能 デフォルト設定
対応コマンド
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4.3. CRUX との接続 

4.3.1. CRUX の通信設定 

CRUX はリアパネルにあるロータリースイッチ（COMM）にて通信の条件を設定・変更することができます。

初期設定は 4（通常コマンド USB モード）です。 

詳しくは CRUX/CRUX-A ユーザーズマニュアルをご覧ください。 

※RS-232C 通信において速度(baud)以外の設定は以下のように設定してください。 

 パリティ NON 

 語⾧ 8bit 

 ストップビット 1 

 

CRUX の通信設定用ロータリースイッチの設定 
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CRUX の通信設定用ロータリースイッチの位置 

RS-232C速度 USB
0 38400 *

1 57600 *

2 19200 *

3 9600 *

4 * USB

5 38400 *

6 57600 *

7 19200 *

8 9600 *

9 * USB

通信設定

通
常
コ
マ
ン
ド

簡
単
コ
マ
ン
ド

通信モード
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4.3.2. CRUX の結線方法 

 結線の抜き差しを行う際には、必ず本体の電源を切った状態で行ってください。 

CRUX と、外部機器との接続/結線を説明します。 

 

詳しくは CRUX/CRUX-A ユーザーズマニュアルをご覧ください。 
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4.4. ARIES との接続 

4.4.1. ARIES の通信設定 

 通信設定を行う際には、必ず本体の電源を切った状態で行ってください。 

ARIES はリアパネルにあるロータリースイッチ（COMM）にて通信の条件を設定・変更を行うことができま

す。初期設定はモード 4(RS-232C  115200baud)です。 

詳しくは ARIES/LYNX ユーザーズマニュアルをご覧ください。 

※RS-232C 通信において速度(baud)以外の設定は以下のように設定してください。 

 パリティ NON 

 語⾧ 8bit 

 ストップビット 1 

  

ARIES の通信設定用ロータリースイッチの位置 

通信設定用ロータリースイッチは以下の位置にあります。 
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ARIES の通信設定用ロータリースイッチの設定 

設定は下表の通りです。（モード 6～9 使用不可） 

RS-232C速度
(baud)

LAN

0 9600 *
1 19200 *
2 38400 *
3 57600 *
4 115200 *
5 * LAN
6 * *
7 * *
8 * *
9 * *

通信設定
通信モード
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4.4.2. ARIES の結線方法 

 結線の抜き差しを行う際には、必ず本体の電源を切った状態で行ってください。 

ARIES と、外部機器との接続/結線を説明します。 

 

詳しくは ARIES/LYNX ユーザーズマニュアルをご覧ください。 




